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1.1 Introduktion

Corus rompindspliot TP100 er velegnet fil
ef bredt udsnit of rorpinds-styrede sejib&de
op til 34 fod (10 m).

Ved at kombinere den nyeste elekironik
med avanceret software og et kraftigt
mekanisk drev, er Navico ndet frem til en
stabll og ngjagtig autopliot, der fungerer
optimalt under alle forhold, og med et
lavt stramforbrug.

TP100 er designet s& den béde reprce-
senterer den nyeste udviking Inden for
autopiloter, og samfidig er meget enkel at
betlene - med blot 5 knapper il alle
funktioner.

Du fér kun det bedste ud af din nye
rorpilot, hvis den er instalieret korrekt. For
din egen skyld anbefaler vi, at du laeser
denne veljledning grundigt, fer du gér
lgang med installation og brug.

God fornglelse.

1.2 Tekniske specifikationer

Drevsystem
Arbejdsicengde
Stramforsyning

Strgmforbrug
(gennemsnit)

Tid fra yderpunkt
fil yderpunkt

Max tryk/traekkraft

Placering

Kugle-snekkedrev
250 mm
12V DC (10V-16V)

0.06A (Standby)
0.5A (Autofunktion)

6.5 sec uden belastning
9.0 sec (20 kg fraek)

65 kg
Fabrlksindstittet

til styrbord - kan cendres til
bagbord

610mm (24in)
MID STROKE

“eomm —
(2. 30 105mm
dim) {4.0in)
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2.1 Generel

Med kun 5 frykknapper er det muligt at fore-
tage praecise kursjusteringer 0g havigations-
funktioner.

Nér du teender for stremmen starter autoplioten
| STAND BY funktionen og lampen ved siden af
STBY AUTO knappen blinker.

De to konfrollamper over bagbord og styrbord
knapperne lyser altid svagt, og det svage lys
serger samtidig for natbelysning fil hele panelet.,
Hver gang du trykker pd en knap f&r du bekreef-
telse med et BIP og lys | kontrollamperne, s& du
altid hurtigt kan se hvilke funktioner der er aktive.

2.2 Autopilot funktion

| stand-by kan du manuelt kere stangen ud og
Ind med bagbord og styrbordknapperne. Denne
funktion kan du ogsa bruge som en slags "power
steering".

Du akfiverer ciutopliot funktionen ved at trykke
STBY AUTO, og piloten l&ser pd den aktuelle kurs,
Kontrollampen ved siden af knappen holder op
med at blinke og lyser konstant, s& lcenge plioten
er | AUTO funktion.

Du idser plioten fast p& en ny kurs ved enten at
styre b&den manuelt ind pd& kursen og trykke STBY
AUTO, eller ved at justere med styrbord og bag-
bord knapperne.

Hvs du trykker pd STBY AUTO knappen og holder
den nede, BIP'er plloten en gang mere og gér
tilbage fil den forrige kurs. (Hvis du lige har taendt
for piloten er der naturligvis ingen "forrige kurs* ot
g4 tilbage til).

2.3 Justering af kurs

[ AUTOPILOT funktion kan du nemt foretage
smd, praecise kursjusteringer. Tryk en gang
styrbord eller bagbord, og kursen cendres med 1°
. Der lyder et BIP og konfrollampen blinker 1
gang. Ved at holde knappen nede Justeres
kursen med 10°, som bekrcaftes med et dobbeit
BIP og dobbelt blink.

Fig 2.2..
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2.4 Auto stagvending

Auto stagvending fungerer kun | AUTOPILOT
funktion.

Tryk og hold TACK knappen nede og tryk
styrbord/bagbord.

Piloten reageter liat forskelligt, afhcengig af
om piloten er | SEJL EFTER KOMPAS eller SEJL
EFTER VINDEN funktion.

Piloten drejer b&den 100° | den anskede
retning (SB eller BB).

Stagvendingen bekreefters med et langt BIP,
og kontrollampen for hhv. styrbord eller
bagbord blinker under kurscendringen.

2.5 Dempning af :
rorpindsbevaegelse (GAIN)

Piloten justerer rorpinden for at holde den
korrekte kurs. Starrelsen af rorpinds-
beveegelsener afthasngig af hvor stor kurs-
fejlen erifalge kompasset. Rorpindens
udsving indstilles med GAIN,

Fig. 2.8A viser GAIN sat for lavi: bAden er
lzenge om at n4 tilbage til korrekt kurs.
Fig.2.6B viser komekt GAIN, hvor kursfejt
rettes hurtigt. Fig. 2.6C viser for he] GAIN,
som far baden til at sejle slalom omkring den
korrekte kurs. Fig 2.8D viser alt for hej GAIN,
som resulterer i starre og sterre kursfejt.

GAIN kan justeres manuelt - se afsnit 33

Fig 2.5 -
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4.0 QLIS Karakter .

I haratt velr vil plloten registrere fiere kursvariationer, nér urollg se fér béden ti
at gire. Hvis der lkke kompenseres for vejr og s@, vil plioten hurtigt blive ovet-
belastet og/eller femme batterlet for strgm.

Derfor er der indbygget et "neutral-omrdide” omkring kursen, som tilader
bbden at gire ud af kurs uden at piloten korrigerer. "Neutral-omrédet vurderes

og Indstilles automatisk af en indbygget computer, men kan ogsé indstilles
manuelt, (Se afsnit 3.4)

2.7 Autotrim

Afhaengig af vejrforholdene kan det vaere ngdvendigt at over- eller under-
styre. For eksempel; ved bidevindssejlads vil en normal tlmmet bad veere
luvgerilg (sege op | vinden), og rorgaengeren er ngdt til at traekke pinden
mere mod Ice, for at holde kursen. Dette ekstra traek | pinden afhcenger af
vindstyrken, badens fart, sejliimmet og af hvor meget sejl man har oppe. Huis
man Ikke korrgerer med ekstra treek | pinden, Vil bdden enten gd | sté eller
stagvende.

Corus autopllot registrerer den gennemsnitiige kursfejl og serger automatisk
for den nadvendige treekkraft til rorpinden for at holde kursen. Autotimmet
kobles tif gradvist, s& det ikke forstyrrer pilotens andre funkfioner. Det kan dog
tage op fil et par minutter far computeren helt har korrigeret for vind, s,
veegtfordeling, sefitim m.m. Timmet opdateres og justerers hele tiden.

3 Opsatning

3.1 Bagbords montering

Piloten er fra fabrikken indstillet til

stytbordsmontering, som nemt kan cen-
dres til bagbord.

Sluk for strammen. Tryk og hold CAL og
TACK knapperne nede og taend for :
strgmmen. Kontrollampen viser hvilken side
plioten er indstiilet il - her STB. Tryk BAG-
BORD. Né&r du har vaigt side, tryk CAL. (Fig.
4.2)

Hvis du vil filbage il styrbord, gentag
processen, men tryk STYRBORD Istedet.

fig3.2.
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Du kan kun justere GAIN og @ | KALIBRE-
RING funktion (Se afsnit 2.5 0g 2.6) nér .
plioten er | STANDBY eller AUTOPILOT funk-
tion.

Tk og hold TACK knappen nede og
derefter CAL knappen. (Fig. 4.3) Den
grenne styrbord lampel yser og fortaeller, at
plioten nu er | GAIN funktion. For at skifte
mellem GAIN og $@ funktion; tryk TACK (Fig.
4.4). Den 1zde bagbord lampe lyser nér
plioten er | S@ funktion.

3.3 Justering af gain

N&r GAIN funktion er vaigt blinker CAL
lampen og der lyder en raekke BIP. Antallet
af blink og bip viser GAIN indstillingen.

GAIN gges ved tryk pd styrbord knap -
hajeste GAIN er 9 fryk. (fig. 4.5)

GAIN mindskes ved tryk p& bagbord
knap. Mindste GAIN er 1. .

Et eksempel; hvis GAIN var sat til 4 (4 blin
og BIP) som gnskes aget tii 7, tryk styrbord
knap 3 gange. S& vil CAL lampen blinke 7
gange og der lyder 7 BIP.

3.4 Justering af S@ (Seastate)

N&r du skal kompensere for sgens beskat-
fenhed (vist med bagbord 1zd lampe) vises
indstilingen med antallet af BIP og blink fra
CAL lampen. Ingen BIP eller blink betyder,
at piloten er Indstillet til automatisk kompen-
sering. {se afsnit 2.4)

S&dan skifter du fra MANUEL til AUTO S@,
og ager Indstlilingen; tryk styrbord knappen
det gnskede antal gange (9 er hejest). Du
mindsker Indstilingen ved tryk p& bagbord
knappen (minimum er 0).

Nér du er fiifreds med Indstilingen, tryk
CAL.

Fig 3.3 -

Fig 1.5

4.1 Montering

Rorpindspllot TP100 skal monteres vandret, og | en 90° vinkel | forhold il
rorpinden | miditskibs position, og med trykstangen | midte

0g 4.3). Fra fabrikken er plioten indstillet til m
kan du selv cendfre til bagbord, hvis det passer dig b

Mélene vist | fig. 4.2 og 4.3 ber du s& vidt muligt o
afstanden il rorstammen kan g& an, men sé kan d

en justering af GAIN (se afsnit 3.3)

rposifion. (Fig. 4.2
ontering | styrbord side, men det
edre. (Se afsnit 3.1).
verholde. Lidt variation i
et blive ngdvendigt med

Hvis m&lene | fig. 4.2 ikke kan overholdes, findes der forskelligt monterings-

tilbeher. (se afsnit 5.5).
Piloten har et indbygget fluxgate kom

pas, og begr derfor monteres s& langt

vaek som muligt fra ethvert magnetisk materiate - det gcelder ogsé bddens
kompas. Mindste sikkerhedsafstand er 1m.

Piloten forbindes fil rorpinden med
en koblingspind | rorpinden, og en
monteringsring | kistebcenken,

Koblingspinden limes tast med
epoxy | et 6,3mm (1/4") hul lodret |
midten af rorpinden. Hullet skal
veere s dybt, at kun den gverste

del af koblingspinden (18 mm)
stikker op.

18.0mm
(0.75in)

)

Tilterpin
Tiller

/

/

Monteringsb@sningen kraever et
12,7mm (1/2") hut | kistebaenken.
Lim fast med epoxy. Basningen skal
stettes | hele lasngden. Lim evt, et
stykke hérdt free eller vandfast
krydsfiner fast p& undersiden.

OBS- autoplloten er meget stoerk
og medfarer store belastninger.
Vent med at montere den fil limen
er haerdet helt foerdlig.

Mounting Cup

Hardwood
Reinforcing

e ]

Fig 4.1 .



4.2 Elektrisk installation NAVICO

TP100 filsluttes 12V. Da ledningen ikke

_ leveres med stik, anbefales det, at du

e 1 monterer et vandtcet stik og stikkontokt.
| Horizontal (F&s som ekstraudstyr, se afsnit 5.5).

Ledningsforbindelserne er:

Brun +12V
BI& 12V (0)

Fig4.2 - nu

Brown Blue
12vDg /Ov

, ,..: mEno:_ma:_JQBmQUQ&o:an_Bm:.
e LR G slon til selve stramforsyningen il stikket. (se
L S e fig 5.5)

Traek shamforsyningen fra bddens
sikingspanet med 10 Amp slkring og
afbryder.

Andet elekironisk udstyr md ikke filsluttes
stramforsyningsledningen til autopiloten.

Serg for, at plloten og andet udstyr |

Interface f&r stremforsyning fra det samme
batterl,

Fig 4.4

460mm (18in)

Lednings- | Lednings-
leengde kvadrat

Under 4m 1mm?
4-7m 1,6mm?
7-12m 2.5mm?

Fig 4.3
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N&r den er indstillet korrekt, kan Corus rorpindspiloten holde en lige s&
nejagtig kurs som den mest erfamne rorsmand - men med den store fordel, ot
autoplioten aldrig mister koncentrationen.

Der er dog Imidiertid tilfcelde, hvor en rorgaenger er | stand 1l at forudse
situationer, som ingen autopllot kan, f.eks. | kriaftigt medigbende sg.

De felgende tips og gode r&d kan gere det nemmere for dig, nér du sejler
med Corus Bﬁ_nauv__%

._ + P& bidevindssejlads kan man nemt komme il at glemme at timme
storseflet, hvilket giver problemer ved gget vindstyrke. Her vil en rorsmand
hurtigt opdage fejlen og sarge for at imme. Men en autopilot bliver blot ved
med at styre som om intet var haendt, og bdden seller ikke optimalt. Stremfor-
bruget, slitage og vandmodstand kan reduceres betydeligt hvis storsejiskadet
slaekkes eller der rebes lidt far end man normalt ville gerre.

N « Det er en god idé nér du sejler bldevind, at scette kursen et par grader
lavere p& autoplloten end du normailt selv ville styre, s& undgér du ot b&den
pludsellg Izber staavnen | vinden og gdr | std.

@ » Ved sejlads med vinden kan en rorsmand | forvejen se tegn p& ot
béden er lige ved at bomme. Det kan en autopliot Ikke. Derfor er det en god

_am_xxmgwm__mmgﬁwvo0033_3nmoq83mm?83acm=ma<___mn§o303:-
elt. :

b. + Hvis b&den er lige ved at surfe eller blot sejler hurtigt, Iscer | brosk-
kende saer, vil en rorsmand normait give mere ror | perloder end ved lang-
som sejlads. Det svarer #il ot indstille plloten til hejere GAIN. Mange sejlere
forefraekker at Indstille GAIN #l en passende middelveerdi, som de s& bruger ti
al sejlads, men med lidt erfaring med plloten kan man med fordel scette
GAIN lavere ved seflads for motor og | rolig s@, og hejere ved hurtig sejlads.
Hvis GAIN scettes for lavt vil baden gire (slingre) fordi der lkke korrigeres med
nok rorudslag | tide. Hvis GAIN scettes for hgijt, vil plloten hele tiden over-
korrigere ved hver kursfejl, og stremforbruget vil blive for stort.

m « Selvom rorpindsplioten er et avanceret hicelpemiddel, som kan veere
med til at gere sejladserne mere afslappede og fotngjslige, ber du altid
huske selv at holde udkig.

5.2 Auto kompas kalibrering

Selvom det Indbyggede fiuxgate kompas er meget
praecist, kan det ved laengere distancer veere ngd-
vendigt ot kallbrere kompasset, for at kompensere for
evt. deviation p& béden.

Sejl for motor med 2-3 knobs fart en vindstille dag
pd fiadt vand og med plioten | STAND BY funktion. Tk
styrbord knap et par gange fil b&den begynder ot
dreje langsomt med uret. Tryk og hold TACK knappen
nede, derefter bagbord- og styrbord knap samiidig
og piloten er nu | AUTO KOMPAS KALIBRERING funktion.
(Fig. 5.1)

Bagbord og styrbord kontrollamper lyser. Lad baden
gennemfgre mindst 1 1/4 omgang (450°) | Izbet af
ca. 2 minutter, hvor det indbyggede fiuxgate kompas
kallbrerer slg selv automatisk.

Hvis baden drejer for hurtigt vil bagbord kontrol-
lompe blinke (Fig. 6.2) og viser, ot det er nadvendigt
enten at scette farten ned eller dreje med mindre
rorudslag. Hvis farten er for lav eller rorudsiaget for liile
vil styrbord lampen blinke. Et kort BIP fortegller ot
kompaskalibreringen er gennemfart korrekt, og at
piloten gdr tilbage tit STAND BY funktion. Hvis kallbrerin-
gen er mislykket efter ca. 4 minutter, lyder der et langt
BIP. Gentag processen ved at feige instruktionen

omhyggeligt.
FEJLSYMPTOM MULIG ARSAG LASNING
Nér plioten aktiveres giver Plloten er indistillet ti Se afsnit 3.1
den stort rorudsiag og montering | bagbord !
kursfelen vokser. side, men ar monteret
| stybord side (eller omv).
Efter at have fungeret - Slremmen er aforudt

- Monter tykkere ledninger
- Check dlle forbindeiser
-Lad batteret op

normatt mister plioten

eller for lav spaending.
pludselig kursen og gdr

- Ledninger til stikkontak-

| STAND BY funidion. ten for tynde. - Siift til stene batter!

- Ddrfige forbindeiser.
Pliotens fiykstang er | yderste, | Rorudslaget er Ikke nok il at - Styr manueit bdden tibage
position og alarmen BiP'er holde kursen, eller sejlene p& den konekte kurs,
konstant, er bakkede. Plloten "ykker"

hvilket er korekt og en ekstra

slkkethed, ndr trykstangen er

| yderste posttion.
Der er strigm pé stikket - edningeme er - Check ledningsforbindel-

men plloten reagere! ikke. forbundet forken, seme. (Se afsnit 4.2)
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Et par gange om d&ret er det en god Idé at smere tykstangen og koblings-
forbindelserne med siliconsfedt eller teflontedt. Husk altid ot scette
beskyttelsesdcekslet pé skotstikket, ndr plloten afmonteres.

Der er 12 méneders garant! fra salgsdatoen.

5.5 Reservedele og tilbehor
Felgende reservedele kan leveres via naermeste Navico forhandier:

£02648 £02607 E00099

Tiller Pin Push Rod End Mounting Cup

SKT100

TP100
Waterproof
Socket Set

Tiller Brackets

Part No, Helght
T830 30mm (1.18")
T860 60mm (2.36")
, T890 90mm (3.54")
T8120 120mm (4.727)
Height
Pedestal & Cantilever Brackets PartNo | Height/ Length
P830 30mm (1.18")
P860 60mm (2.36")
Cantilever Bracket CB) PB9O 90mm (3.54")
Height
cs1 135.240mm
. (5.31-9.44")
.,.
length ['
Push Rod Extensions Part No. Length
PRE3O:CY 30mm (1.18")
PRE60:CY 60mm (2.36")
PRE90:GY 90mm (3.54")
PRE120:GY 120mm (4.72")
PRE150:GY 150mm (5.90%)
PRE300:GY

300mm (11.81%)




